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САМОНАСТРАИВАЮЩАЯСЯ ПОДСИСТЕМА АВТОМАТИЗИРОВАННОГО 
КОНСТРУКТОРСКОГО СИНТЕЗА УЗЛОВ РЭА НА МИНИ-ЭВМ

Самонастраивающаяся подсистема автоматизированного кон­
структорского синтеза (СПАКС) узлов РЭА является составной ча­
стью интегрированной САПР и предназначена для проектирования 
больших интегральных схем и печатных плат. В подсистеме реали­
зованы основные принципы построения современных САПР [2]: само­
настройки программно-математического обеспечения (ПМО), позво­
ляющей наиболее эффективно использовать возможности методов и 
алгоритмов конструкторского синтеза, и развитой системы управле­
ния проектированием на различных уровнях и в различных режи­
мах, обеспечивающей технологическую гибкость процесса проекти­
рования.

Принцип самонастройки является развитием принципа адапта­
ции [3] и заключается в автоматической настройке ПМО для решения 
конкретной задачи. Способ его реализации: совместное решение за­
дач различных этапов проектирования [1]; направленная коррекция 
результатов отдельных этапов на основе текущего уровня качества; 
изменение функционального состава СПАКС за счет динамического 
расширения ее конфигурации; организация итерационного процес­
са проектирования, охваченного обратными связями.

Организация процесса самонастройки СПАКС для проектирова­
ния конкретного узла РЭА осуществляется системой управления,



главной функцией которой является формирование потока управле­
ния в зависимости от достигнутого качества проектирования, кон­
фигурации подсистемы и заданного режима работы — автоматичес­
кого или интерактивного (см. рисунок).

Анализ уровня качества, прогнозирование конечных результа­
тов производятся управляющим этапом, место включения которого

ствляются пользователем. Внешнее управление СПАКС пользо­
вателем осуществляется с помощью директив (см. рисунок).

СПАКС реализована на АРМ-М/СМ-4 с объемом ОЗУ не менее 
128 К слов в среде операционной системы ОС РВ.
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определяется таким образом, 
чтобы увеличение времени син­
теза за счет повторного вы­
полнения этапов было мини­
мальным и состав информа­
ции об объекте проектирова­
ния был оптимальным для 
анализа и организации ите­
рационного процесса.

В автоматическом режиме 
управление производится с 
помощью таблицы управле­
ния, сформированной в со­
ответствии с уровнем само­
настройки, определяющим ко­
личество дополнительно вклю­
чаемых этапов и количество 
повторных выполнений эта­
пов. В интерактивном режи­
ме последовательность выпол­
нения этапов, включение и 
исключение этапов из конфи­
гурации подсистемы осуще-
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